PRZEDSIEBIORSTWO PRODUKCYJNO-USLUGOWE ROBOTYHKA

ZAP-ROBOTYKA Sp. z 0.0. 74%‘)

63-400 Ostrow Wielkopolski, ul. Krotoszynska 35

tel.: +48 62 73-72-528; 73-53-656  e-mail: robotyka@zap.com.pl OSTROW WIELKOPOLSKI
fax.: +48 62 73-72-997 http://www.zap-robotyka.com.pl
TYP POZYCJONERY JEDNOOSIOWE
PEV-1-150

-naped -elektryczny

-sterowanie -ciggte lub skokowe

-nosnos¢ -150 kg

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

PEH-1-150

-naped -elektryczny

-sterowanie -ciggte lub skokowe

-rozstaw tarcz -do 3000 mm

-nosnos¢ -~300 kg

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

PEV-1-150

+ przechyt reczny

-naped -elektryczny

-sterowanie -ciggte lub skokowe

-nosnosé -150 kg

-przechyt reczny -0’ 307 60, 90°

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

PEV-1-150
dwustanowiskowy

-naped obrotu - elektryczny

-zakres obrotu - 0} 180°

-blokada obrotu - pneumatyczna,

-nosnos¢ -150 kg

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm
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TYP

POZYCJONERY DWUOSIOWE

PEHhv-2-200

-naped -elektryczny

-sterowanie -ciggte

-nosnos¢ -200 kg

-przechyt automatyczny —ciggty,
w zakresie -90° 0° +90°

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

TYP

POZYCJONERY TRZYOSIOWE

PEHh-3-200

-naped obrotu gtéwnego i obrotu
tarcz -elektryczny

-zakres obrotu tarcz - nx360°

-sterowanie -ciggte

-nosnos¢ -200 kg

-rozstaw tarcz -do 4000 mm

-powtarzalno$é pozycjonowania -
+0,15 mm

PEVh-3-150

-naped obrotu gtéwnego i obrotu
tarcz —elektryczny

-sterowanie -ciggte

-zakres obrotu tarcz - nx360°

-no$nos¢ -250 kg

-rozstaw tarcz -do 2000 mm

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

TYP

PPVhv-5-150

-naped obrotu gtéwnego -
elektryczny lub pneumatyczny

-sterowanie obrotem tarcz -
elektryczne, ciagte

-zakres obrotu tarcz - nx360°

-przechyt tarcz -pneumatyczny,
do 90°

-nosnosé -150 kg

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm
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ROBOTYHA

(T

TYP

POZYCJONERY SZUFLADOWE

SPH-4-400

-naped przesuwu -pneumatyczny

-zakres przesuwu -1200 mm

-naped podnoszenia przyrzadéw
-pneumatyczny

-przechyt przyrzadéw do
operatora -40°

-predkos¢ ruchu -0,25 m/s

-no$nos¢ dopuszczalna -400 kg

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

SPH-1-100

-naped przesuwu -pneumatyczny

-zakres przesuwu —do 1200 mm

-nosnos¢ -~100 kg

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

TYP

TPH-1-300/L

-naped przesuwu —pneumatyczny
(sitownik bezttoczyskowy)

-zakres przesuwu —do 2000 mm

-nos$nos¢ dopuszczalna -~300 kg

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

TEH-1-300/L

-naped przesuwu —elektryczny
-sterowanie —ciggte, w petnym
zakresie przesuwu
-zakres przesuwu
-1200 mm+11200 mm
-nos$nos¢ -~300 kg+1300 kg
-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,15 mm

OSTROW WIELKOPOLSKI
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TEH-1-300/L

w wersji podwieszonej
-naped przesuwu —elektryczny
-sterowanie —ciggte, w petnym

zakresie przesuwu
-zakres przesuwu

-2000+9000 mm
-wysokos$¢ potozenia ptyty pod

mocow. robota — 2500+3100mm
-nosnos¢ -~300 kg
-powtarzalno$¢ pozycjonowania -

+0,15 mm

TYP POZYCJONERY MODULOWE

JEDNO-OSIOWE

MEH-1-200

-nosnos¢ dopuszczalna - 200 kg

-ruch obrotowy - nx360°

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
40,10 mm

-praca jako zewnetrzna o$ robota
lub z automatycznym sterowaniem

MEH-1-1000

-no$nosc¢ dopuszczalna - 1000 kg

-ruch obrotowy - nx360°

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
+0,10 mm

-praca jako zewnetrzna o$ robota
lub z automatycznym sterowaniem

MODUL 1000kG+200kG

-nosnos¢ dopuszczalna - 200 kg

-ruch obrotowy - nx360°

-powtarzalno$¢ pozycjonowania -
10,170 mm

-praca jako zewnetrzne osie robota
lub z automatycznym sterowaniem

*- moduty taczy¢ mozna ze sobg w réznych kombinacjach, w celu realizacji potrzebnego ruchu,

*- istnieje mozliwo$¢ umieszczenia silnika napedowego na zewnatrz, jak i wewnatrz modutu. Umieszczenie sinika napedowego
wewnatrz modutu dotyczy silnikéw ,robotowych” pochodzacych od producentéw poszczegdlnych typéw robotow i
przeznaczonych do podtgczenia do sterownikow osi tych robotéw.




